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Warum R-QM

o Reduzierung von Fehlern!
—  beider Optimierung von Programmen

—  beim Kopieren oder Spiegeln von
Bewegungsprogrammen

—  oder beim Ubertragen von Brushtabellen an
mehrere Roboter

« Anderungen nur durch registrierte Benutzer moglich

o Intuitive Bearbeitung durch kundenorientierten
Aufbau




Warum R-QM

o Nutzung von vorhandenen, beim Kunden
registrierten, Programmen zum Bearbeiten aller
Roboterprogramme wie z.B.

—  Shopflooreditor
-~ Ultraedit
- Beyond Compare
die von R-QM aufgerufen werden.

o Schnellere Bearbeitung durch Automatisierung von
Download Vorgangen.




Warum R-QM

« Protokollierung aller Anderungen
—  zur (Selbst-) Kontrolle
—  zur Reduzierung von Fehlern

— oder auch zum Nachweis beim Audit
o Sortiert nach
—  Halle

- Station
— Datum




Was ist R-QM

o Software zur Verwaltung aller
—  Hauptprogramme
- Bewegungsprogramme
—  Parameterlisten (Brushdateien)
durch registrierte Benutzer moglich.

o Bearbeitung von ABB - S4P, - S4P+ und - IRC5P
Programmen identisch

—  keine separate Schulung fur Parameteranderungen
notwendig.




Was ist R-QM

« Report aller Anderungen
- Wer
- Wann
—  In welcher Station
- An welchem Roboter
- Welcher Typ
—~  Welcher Bereich

von jedem, der die Software installiert hat ohne Login
moglich z. B. Gruppenleiter ...




R-QM das Startfenster

AlY

A8

o Bedienung lUber

Buttons

o Angepasst nach

Produktionsbereichen

o Report

—  ohne Login
moglich.




R-QM der Login

o Login erforderlich zur
Bearbeitung der

Clogn . [-[BIx]] einzelnen

Eenutzer | Ralph Rothenbacher | Passwork P ro d u kt i O n S b e re i C h e

o Unterscheidung von

Anmelden ” Abbruch ] [Benutzer bearbeiten

—  Administratoren
— Benutzern




R-QM Bereichsfenster

Fou® « Produktionsbereiche
- & dargestellt im Layout

des Kunden.

¢

o Kennzeichnung des
Produktionsbereiches
im Fenstertitel.

o Anwahl der Stationen
durch Klicken auf die
Station.




R-QM Stationsfenster

o Darstellung aller
Roboter als Ubersicht.

« Anwahlbare Roboter
farblich dargestellt.

- Ryy @ | |
: o Aktiver Roboter mit
- 8 e  farblichen Rahmen.

I 315 R2 312R2

§e B

313 R1 311 R1

[ ™y
Hallel Taktl - . - - (e
— >

Brushes Lackierprogramme Hauptprogramme




R-QM Stationsfenster

E| Halle A17 Takt 41 EEX
Brushes NEEAERGRENIEN Hauptprogramme

inten
316 R1 314 R1

E' Halle A17 Takt 41
Brushes REGSCEGGEL -8 Hauptprogramme

A7 Coupe »

B8 Cabrio »
“65 Lo *| Tor hincen IR

C6 Avant » 316 R1

Cé6 Limo »

C7 Limo P

o« Mendus fur
—  Brushes

—  Lackierprogramm
e

—  Hauptprogramme

e Durch den Administrator
anpassbare
MenuUeintrage je
Roboter.

o Neue Typen durch den

Administrator
integrierbar.




R-QM Bearbeitungsfenster

7

Hallel Takil Lackierprogramme  xxx.prq

&y Bearbeiten Hilfe

[~ hamt. -

Datei vom Roboter holen

&=

Datei zum Roboter kopierel

J

e |

=

PC Verzeichnis 6ffnen

#

Datei bearbeiten

=

Sicherheitskopie einpielen

Benutzer: Tesnutzer

Bearbeitungsgrund:

Download von Dateien
Upload von Dateien
Dateibrowser

Dateien editieren

Alte Dateien

( Datensicherungen )
zum Roboter
Ubertragen.




R-QM Bearbeitungsfenster

o Upload von Dateien

( Hallel Takil Lackierprogramme  xxx.prg == | 2 ) .
B ecvnen i zum Roboter nur mit
o 5 Benutzer: q
Datei voEn?Roboter holen ’ G\ TRIARBLEROA00DX LR 06NAOR progra... A n ga b e d e S G r u n d e S .
. ’J 3 wiRiodicprg
Datei zum Roboter kopierel .
Wi _— « Speichern des

@ s st ntngn o Grundes, des

£ Bearbeiters und des
Datums, roboter- und
. typbezogen in einer
Datenbank.

Dat

‘ Sicherhw
L
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R-QM Bearbeitungsfenster

:
o Im Dateibrowser

& Bearbeiten (

= Benutzer: g

R Ty e GHAT4L-42131 1R 1 ~ we rd en a | | e D d te i en

For2010_02_t9
B=E For2010_01_t4

Datei zum Roboter kopieren Er2010_01_06 a b Ste ige n d S O rt i e rt

For2010_01_04

e |

&= =2010_01_03

PC Werzeichnis &ffnen gigégftgﬁ d a rge Ste I It .
I r2009_11_28
Datei bearbeiten %2009_11_25 e’
-t 7 i o Letzte Anderungen
Sicherheitskopie einpielen _@-??I??_l?_?ﬂ w .
Bearbeitungsgru EEI‘lLItEEF: Ste h e n I m m e r O b e n
X G T41-421311R10,
Zurlck

F=r2010_02_19

F=r2010_01_14

=y 2010_01_06

=y 2010_01_04

F=r2010_01_03

F=r2010_01_02
Eain* |




R-QM Aufruf externer Programme

[ Sttt ek~ o)

¥ o

o Bearbeitung von
Lackierprogrammen
durch Aufruf des
Schopflooreditors
direkt im Grafikmodus.
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R-QM Brushbearbeitung

«Bei der Bearbeitung von
Parameterlisten
(Brushtabellen) wird der
Shopflooreditor im
i entsprechenden Modus
= - gestartet.

400 200 B0 FrontklappeMotorraum
4710 45 el 180 B0 FrortklappeMatorraum
320 45 400 200 B0 FrontklappeMotorraum

A | N N N N N IFrartldlarnma bdmtarra m

§x|r|:l:|=lz|uluixi:<‘:( R EREEEEFFFEREE

1
L L
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R-QM Aufruf externer Programme

[y

L (2]
_l=x

o Eine Bearbeitung von
Hauptprogrammen
Uber frei
konfigurierbaren Editor
moglich.

—  Shopflooreditor
—  Ultraedit
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R-QM Uploadfenster

B

_— o Alle Roboter, die

= gleiche Dateien
verarbeiten, werden
fur den Upload

| kopie | Roboker Rob_Merz

 311R1  brushes vorgemerkt und
e v 313R1 brushes . .

B ls1anT  brohes kdnnen abgewahlt

v 316R1 brushes Werden

v 3zzRi brushes

v 323R1 brushes

v 3z4R1 brushes

| v 3z5R1 brushes




R-QM Sicherheitskopie e

| FormSikUpload Q@@|

|Id |Benutze( |DatumVerz |Anderung | # | | Einschwenken oberste Bahn noch etwas angepasst,
274 q 2010_01_14 v 003 Abstand am Punkk 345 um 20mm erhéht und in s um
-15° gedreht:
223 q Z010_01_14 W_00z
222q 2010_01_14 W_001
221 |Rdph Rolhenbache 2010_01_03 Y_004
220 |Raph Rothenbache 2010_01_05 Y 003

219 |Ralph Rotenbache | 2010_01_08

Id_ Beatbeitugg |Robotar |Rob_‘v‘erz |Sicherheitskopie Pl
p "] 331R1 JlprogramyRy G4 TA21331R142010_01_Asly 002! pragram|SicherheitskopigiRedli_s
219

v 332R1 JlprogramyRy G4 TA2332R 142010_0y_08\Y_002\ program|SicherheitskopiglRedli_s

< ¥ :

l s Gewahlke Dateii zuiick zum Roboter dibertragen I J€ Abbruch l

|I|:| |Eenutzer / |Datum'u'erz |.i!i.n|:|erung
221 Ralph RothenbAche 2010 01 08 Y 004
220 Ralph Rothenbache 2010 01 08 Y 003

Einschwenken oberste Bahn noch ebwas angepasst,
Abstand am Punkk 345 umn 20mm erhdht und in o um
-15% gedreht

Anderungen
rickgangig machen

Anzeige des Benutzers

Anzeige des
Anderungsgrundes

Auswahl nur eines oder
aller Roboter maoglich




R-QM Reportfenster

o Report aller

e | g — Anderungen, die zum
Roboter Ubertragen

@ wurden

[] Takt 54 und 55
o Selektierbare
7, Stardatum: —  Hallenbereiche
Rwlt xh Enddatum; —  Stationen
= E:E:r = — | — Startdatum
—  Enddatum




Rothenbacher

R-QM der Report

.Bearbeiter .Firmen Logo|

.Anderungsgrund| [.Reportdatum
Audi Neckarsulm Lackjeranlagen Anderungsreport Ubersicht 20.02 2010 Tal_ E_
(Ilal]
arheiter Ralph Rothenbacher Station: Takt 62 .Statlon }
Srund: Winkel beim Anspritzen der A-D S4ule angepasst, da der Spritzstrahl in die Lichtschranke ging.
Alle Anderungen wurden auf folgende Roboter iibertragen
07.01.2010  09:06:59 331R1 Hprogram/RbSli_ad. pry
ov.0or.z2010  09:07:01 J32R1 AMprogram/RbBl_ad. pry
Bearbeiter Ralph Rothenbacher Station: Takt 62
Srund: Brush B2 mit HL und ZL,
Brush B3 ohne Luft
Alle Anderungen wurden auf folgende Roboter iibertragen
0v.01.2010 09:21:58 331R1 Jbrushes/BES. prg
07.01.20$10  09:21:59 33ZR1 Jbrushes/BES. pro
.Datum .Robotet | .Dateiname |

Zeit |




R-QM Voraussetzung

Windows XP und Windows 7 getestet.
100MB freie Festplattenkapazitat

Zugriff jedes Rechners, auf dem die Software
installiert ist, auf die Datenbanken.

-~ Damit z.B. Reporte angezeigt werden kdnnen.

Netzwerkzugriff auf alle Roboter




R-QM im Netzwerk

FGL Buro

Lf """ Programmierer

Server mit Datenbank

‘e
5
-
-
Iy
5
5
Y
-

Station 2




R-QM Ausblick

* Integrierung weiterer Roboter
* Fanuc
* Motoman
* Durr
* Voraussetzung:
* Fernsteuerung der Herstellersoftware moglich




Ende der Prasentation

 Haben Sie noch Fragen?

Rothenbacher
Software

WWW.I-gm.com

Info@r-gm.com




